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Druhým nejpoužívanějším modelem je model s komplementární log-log linkovací
funkcí, který je známý také pod názvem proportional hazard model
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Ordinální komplementární log-log model

Hustoty latentní proměnné Z při různých hodnotách x v případě Log-Weibullova rozdělení.

Neparalelní modely. Pokud prahové hodnoty θj (j = 1, . . . , k − 1) budou záviset i na hod-
notách regresorů x = (x1, . . . , xm)

T, pak dostaneme neparalelní model, který je tvaru

γj(x) = g−1(ηj(x)) = h(ηj(x)), kde ηj(x) = θj − βT

j x j = 1, . . . , k − 1.

2.14 MODELY PRO NOMINÁLNÍ DATA
Mějme závisle proměnnou Y , která je nominální s k kategoriemi. Na rozdíl od ordinálního
modelu budeme pracovat s pravděpodobnostmi

πj = P (Y = j) (j = 1, . . . , k)
∑k

j=1 πj = 1.

Jednu kategorii je nutno zvolit za referenční, např. poslední, která je rovna πk = 1−∑k−1
j=1 πj .

Protože jde o regresní modely, bude nás zajímat vztah těchto pravděpodobností k hodnotám
regresorů (kovariát) x = (x1, . . . , xm)

T:

πj(x) = g−1(ηj(x)) = h(ηj(x)), kde ηj(x) = βT

j x j = 1, . . . , k − 1.

Za g volíme některou z linkovacích funkcí, takže dostáváme

ηj(x) = g1(πj(x)) = Φ−1(πj(x)) (j=1, . . . , k−1) probitový model (2.13)

ηj(x) = g2(πj(x)) = log
(

πj(x)

1−πj(x)

)
(j=1, . . . , k−1) logistický model (2.14)

ηj(x) = g3(πj(x)) = log[− log(1−πj(x))] (j=1, . . . , k−1) komplementární log-log model (2.15)

ηj(x) = g4(πj(x)) = − log[− log(πj(x))] (j=1, . . . , k−1) log-log model (2.16)

Opět nejčastěji se používá logistický model a tato regrese se nazývá multinomickou logi-
stickou regresí.


